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ZYBO BOARD
 ZYNQ XC7Z010-1CLG400C

 512MB x32 DDR3 w/ 
1050Mbps bandwidth

 Dual-role (Source/Sink) 
HDMI port

 Artix-7 FPGA:

 28K logic cells

 240KB Block RAM

 80 DSP slices

 On-chip dual channel, 12-
bit, 1 MSPS analog-to-
digital converter (XADC)



Karta SD – struktura / Środowisko 

potrzebne do kompilacji
 ZYBO_BOOT

 uImage – plik który bootuje cały system.

 Devicetree.dtb – plik zawierający konfigurację wszystkich urządzeń 

peryferyjnych.

 BOOT.bin – kontener zawierający pliki budujące system: u-boot.elf, FSBL.elf, 

system.bit.

 ROOT_FS – zawiera pliki Linuxa Linaro (533MB) oraz jest dyskiem roboczym 

systemu operacyjnego 5, link: 

https://releases.linaro.org/12.09/ubuntu/precise-images/ubuntu-desktop

 CentOS 6.5

 Xilinx Vivado – wersja 2014.1+



Tworzenie u-boot.elf

Komendy do wpisania w terminal:

 source /opt/Xilinx/Vivado/2014.1/settings64.sh

 git clone git://git.linaro.org/boot/u-boot-linaro-stable.git

 cd u-boot-linaro-stable

 make CROSS_COMPILE=arm-xilinx-linux-gnueabi-zynq_zybo_config

 make CROSS_COMPILE=arm-xilinx-linux-gnueabi

 cp u-boot u-boot.elf



Tworzenie FSBL.elf

 Uruchamiamy Vivado dzięki komendzie w terminalu: vivado

 Otwieramy projekt dostępny z prezentacją.

 Eksportujemy zaprojektowany projekt sprzętu do aplikacji SDK.



Tworzenie FSBL.elf

 Tworzymy nowy projekt:

 Wybieramy opcję Application Project



Tworzenie FSBL.elf

 Wypełniamy okno jak w poniższym screenie:

 Klikamy Next > i przechodzimy do końcowego okna w którym wybieramy opcję 

Zynq FSBL.

Next >



Tworzenie BOOT.bin
 W SDK uruchamiamy Xilinx Tools ->Create Zynq Boot Image

 W otwartym oknie dodajemy pliki potrzebne do zbudowania pliku BOOT.bin

 FSBL.elf – ustawiony jako bootloader

 u-boot.elf

 System.bit



Tworzenie devicetree.dtb
 W plikach dostępnych z projektem znajduje się plik zynq-ZYBO.dts oraz folder 

dtc.

 Kompilacja pliku devicetree.dtb:

 mkdir devicetree

 cd decivetree

 mkdir dts

 cp –r ../dtc ../devicetree

 cp ../zynq-ZYBO.dts ..devicetree/dts

 dtc/dtc –I dts –0 dtb -o ./devicetree.dtb dts/zynq-ZYBO.dts


